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ABSTRAK

Peternakan ayam adalah salah satu sektor penting dalam penyediaan sumber
protein hewani. Namun, proses pemeliharaan ayam sering menghadapi tantangan,
terutama dalam menjaga kondisi lingkungan kandang seperti suhu, kelembapan,
kualitas udara, dan ketersediaan pakan. Masalah ini dapat memengaruhi kesehatan dan
produktivitas ayam. Penelitian ini bertujuan untuk merancang sistem kontrol dan
monitoring kandang ayam tertutup berbasis Internet of Things menggunakan platform
Blynk. Sistem ini menggunakan sensor suhu, kelembapan, gas amonia, dan sensor
pakan untuk memantau kondisi kandang secara real-time. Sistem juga dilengkapi
dengan alat pengendali otomatis seperti kipas dan dispenser pakan untuk membantu
menjaga kondisi ideal di dalam kandang. Sistem ini dirancang agar mudah digunakan
oleh peternak dengan memanfaatkan aplikasi di smartphone. Data dari sensor akan
ditampilkan dalam aplikasi, sehingga peternak dapat memantau dan mengontrol
kondisi kandang kapan saja dan di mana saja. Hasil penelitian menunjukkan bahwa
sistem ini dapat membantu peternak dalam mengelola kandang ayam dengan lebih
efisien. Dengan sistem otomatisasi ini, peternak dapat mengurangi kesalahan manual
dan meningkatkan produktivitas ayam.

Kata Kunci: /nternet of Things, Kandang ayam, monitoring, otomatis, Platfrom Blynk
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