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ABSTRAK

Mengubah dongkrak gunting manual menjadi versi yang ditenagai oleh motor listrik dan
dikontrol oleh Arduino merupakan pengembangan alat pengangkat yang lebih mudah
digunakan. Untuk mengevaluasi kemampuan dongkrak gunting ini terhadap beban yang
diangkat, penelitian ini melibatkan beberapa tahap. Salah satu tahapan adalah
mempertimbangkan diameter utama (dc) baut atau poros berulir untuk menilai kemampuan
dongkrak ini dalam menanggung gaya tekan. Hasil analisis menunjukkan bahwa diameter
utama yang optimal adalah 20 mm. Dalam pengujian dongkrak ulir, estimasi diperlukan
untuk mengangkat massa 1450 kg adalah 600 detik, sedangkan untuk massa 800 kg ialah
420 detik. Dibandingkan dengan dongkrak gunting elektrik, waktu yang diperlukan untuk
dongkrak gunting elektrik mengangkat beban 1450 kg ialah 120 detik dan massa 800 kg
ialah 90 detik. Dengan demikian, terlihat waktu yang dibutuhkan oleh dongkrak gunting
elektrik jauh lebih efisien dalam proses pendongkrakan dibandingkan dengan dongkrak ulir
mekanis.

Kata kunci : Dongkrang gunting electrik, Arduino, servis mobil.
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