
LAPORAN TUGAS AKHIR 

PENGEMBANGAN DONGKRAK GUNTING ELECTRIK BERBASIS 

ARDUINO DENGAN BEBAN 2.1 TON UNTUK MEMPERCEPAT 

WAKTU PADA SAAT PERBAIKAN MOBIL 

Diajukan sebagai bagian dari persyaratan kelulusan untuk Tugas Akhir dalam 

Program Sarjana (S1) pada Jurusan Teknik Mesin. 

Disusun oleh : 

Tubagus Sihabudin Zuhri 

2018250031 

PROGRAM STUDI TEKNIK MESIN 

UNIVERSITAS DARMA PERSADA JAKARTA 

2022 



ii 
 

 

 



iii 
 

 

 



iv 
 

 

  



v 
 

 

ABSTRAK 

 
 

Mengubah dongkrak gunting manual menjadi versi yang ditenagai oleh motor listrik dan 

dikontrol oleh Arduino merupakan pengembangan alat pengangkat yang lebih mudah 

digunakan. Untuk mengevaluasi kemampuan dongkrak gunting ini terhadap beban yang 

diangkat, penelitian ini melibatkan beberapa tahap. Salah satu tahapan adalah 

mempertimbangkan diameter utama (𝑑𝑐) baut atau poros berulir untuk menilai kemampuan 

dongkrak ini dalam menanggung gaya tekan. Hasil analisis menunjukkan bahwa diameter 

utama yang optimal adalah 20 mm. Dalam pengujian dongkrak ulir, estimasi diperlukan 

untuk mengangkat massa 1450 kg adalah 600 detik, sedangkan untuk massa 800 kg ialah 

420 detik. Dibandingkan dengan dongkrak gunting elektrik, waktu yang diperlukan untuk 

dongkrak gunting elektrik mengangkat beban 1450 kg ialah 120 detik dan massa 800 kg 

ialah 90 detik. Dengan demikian, terlihat waktu yang dibutuhkan oleh dongkrak gunting 

elektrik jauh lebih efisien dalam proses pendongkrakan dibandingkan dengan dongkrak ulir 

mekanis. 

Kata kunci : Dongkrang gunting electrik, Arduino, servis mobil. 
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Tidak ada hasil yang bisa dianggap sebagai yang paling sempurna, tetapi 

selalu ada potensi untuk mencapai hasil yang lebih baik. Penulis menyadari bahwa 
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