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ABSTRAK

Saat ini polusi yang diakibatkan oleh kendaraan bermotor sudah sangat berakibat
kepada lingkungan dan semakin memburuknya kualitas udara dikota-kota besar
khususnya. Kendaraan dengan teknologi bebas polusi adalah solusinya, contohnya
yaitusepeda motor listrik. Sepeda motor listrik adalah salah satu kendaraan yang
memanfaatkan tenaga listrik sebagai sumber tenaganya. Energi listrik yang
disimpan dalam baterai diubah menjadi energi gerak menggunakan motor listrik.
Salah satu komponen yang paling penting adalah rangka. Rangka berfungsi untuk
mendukung keberadaan komponen-komponen. Dalam penelitian ini ditujukan
untuk menampilkan konstruksi rangka sepeda motor listrik tiga roda serta
kekuatan struktur dari konstruksi rangka sepeda listrik tiga roda. Penelitian ini
dilakukan dengan cara pengujian struktur menggunakan FEM pada software
Autodesk Inventor Profesional 2021 dan dengan cara pengujian langsung. Agar
konstruksi rangka yang dibuat dalam penelitian ini dapatmenahan beban dengan

baik dan meminimalisir terjadinya kerusakan pada konstruksi rangka sendiri.

Kata kunci: polusi, energi listrik, FEM
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