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ABSTRAK 

 

Di era modern ini, kehidupan manusia sering kali tidak terpisahkan dari 

kemajuan teknologi yang semakin pesat. Kondisi ini terlihat dari sejumlah 

perangkat yang dilengkapi sistem otomatis yang memudahkan aktivitas manusia 

dalam kehidupan sehari-hari. Dengan adanya alat-alat otomatis, individu dapat 

menjalankan berbagai aktivitas dengan lebih efisien, salah satunya ditunjukkan 

oleh pintu gerbang geser yang beroperasi secara otomatis. Hasil dari penerapan ini 

adalah meningkatnya efisiensi dan efektivitas dalam proses pembukaan dan 

penutupan pintu pagar. Pengguna yang memanfaatkan desain aplikasi pembuka 

dan penutup pintu pagar otomatis dengan remote kontrol wireless RF315 akan 

merasakan efisiensi dan efektivitas dari aplikasinya. Cara kerja desain aplikasi 

pembuka dan penutup pintu pagar rumah otomatis ini pada dasarnya memerlukan 

remote kontrol wireless RF315, di mana setiap tombol diinisialisasi ke Relay. 

Ketika tombol pada remote ditekan, perintah nirkabel akan dikirim ke receiver 

sebagai input, kemudian receiver mengonversi perintah tersebut agar bisa dibaca 

oleh easy driver. Easy driver berfungsi untuk meneruskan perintah ke motor 

stepper guna melakukan aksi menarik atau mendorong pada pagar. 

Kata kunci : Pintu Gerbang, Remote Control RF315, Easy Driver 
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