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ABSTRAK 

SISTEM KONTROL PAKAN DAN LINGKUNGAN KANDANG BURUNG  
AVIARY BERBASIS INTERNET OF THINGS PLATFORM BLYNK  

Ilham Satrio1, Bagus Tri Mahardika2  

1Mahasiswa;2Dosen Pembimbing 

Perawatan burung peliharaan, khususnya jenis aviary seperti lovebird, kenari, 
atau parkit, memerlukan perhatian rutin terutama dalam hal pemberian pakan dan 
pemantauan kondisi lingkungan kandang. Ketidakteraturan dalam pemberian pakan 
serta perubahan suhu dan kelembaban yang ekstrem dapat memengaruhi kesehatan 
burung. Oleh karena itu, penelitian ini bertujuan untuk merancang dan 
mengimplementasikan sistem kontrol pakan dan monitoring lingkungan kandang 
burung secara otomatis berbasis Internet of Things (IoT) menggunakan platform Blynk. 
Sistem ini menggunakan mikrokontroler ESP32 sebagai pusat kendali yang terhubung 
dengan berbagai sensor, seperti sensor ultrasonik untuk mengukur ketinggian pakan, 
DHT22 untuk memantau suhu dan kelembaban, sensor RFID untuk identifikasi burung, 
dan sensor raindrop untuk mendeteksi hujan. Untuk aktuator, digunakan motor servo 
untuk membuka pintu pakan, atap, dan pintu kandang. Data dari sensor dipantau secara 
real-time melalui aplikasi Blynk, dan pengguna dapat mengontrol sistem langsung dari 
perangkat mobile. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem mampu memberikan 
pakan secara otomatis, memberikan notifikasi ketika stok pakan menipis, serta 
menampilkan informasi suhu dan kelembaban kandang. Dengan demikian, sistem ini 
dapat membantu pemilik burung dalam merawat peliharaan secara lebih efisien dan 
responsif terhadap kondisi lingkungan.   
  
Kata Kunci: Internet of Things, Blynk, ESP32, Burung Aviary, Otomatisasi Pakan, 
Pemantauan Lingkungan. 
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